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Tabliczka znamionowa sitownika
(Dla typu PME120 AN z osobnym modutem elektroniki)

Hartmuann & Bravn
Schoppe & Faeser
D-32425 Minden

Antrieb / Actuator: CONTRAC PME 120 AN

F-Nr./Mo.: 683205XXXXXX | NL 88-XXXAXX [ XX.XX

Mhienn = 100 Nm Jahr / Year 1996 ce
M =40..100 Nm IP 66
w=45..15"s

min = 35" max. =120 °
= -10°C ... +65°C
Ol / il ESS0 Spartan EP 220/ 1S0 L-CKC
Electronic Type EAN B20 H

Made in Germany

F.-Nr. / No.: 688208XXXXXX

Lo < ¢ e = - T & ) B % T e

—

customer specific data

Linia 1: typ sitownika

Linia 2: numer seryjny / numer wersji nietypowych

Linia 3: nominalny moment obrotowy / rok produkcji

Linia 4: zakres regulacji momentu obrotowego / stopien
ochrony

Linia 5: zakres pracy / zakres regulacji predkosci

Linia 6: dopuszczalny zakres temperatury otoczenia

Linia 7: typ oleju

Linia 8: typ modutu elektroniki

Linia 9: jezeli konieczny numer odpowiedniego modutu
elektroniki

Linia 10:wolne, maks. 32 znaki

Tabliczka znamionowa sitlownika
(Dla typu PME120 Al ze zintegrowang elektronika)

[ Hartmunn & Bravn
Schoppe & Faeser
D-32425 Minden
1 | Antrieb / Actuator: CONTRAC PME 120 Al
2 | F-Nr/Mo.: 6812253300000 | NL 88-2000000 ¢ XK
3 | Mrenn = 100 Nm Jahr/ Year 1996 cE g;:
4 [ M=40..100 Nm IP 66 E
5| min = 35" max. =120 ° w=45..2258"% L%
Bt= -10°C .. +65°C | P
- k=]
7O/ Qil ESS50 Spartan EP 220/ 150 L-CKC =
Bl|U=230V1~{190...260V) f=50/60Hz =5 %
9 | Ext. Sicher. / Fuse 16 A trdge / slow / P = max. 160 W
10 [ customer specific data

Linia 1: typ sitownika

Linia 2: numer seryjny / numer wersji nietypowych

Linia 3: nominalny moment obrotowy / rok produkc;ji

Linia 4: zakres regulacji momentu obrotowego / stopien
ochrony

Linia 5: zakres pracy / zakres regulacji predkosci

Linia 6: dopuszczalny zakres temperatury otoczenia

Linia 7: typ oleju

Linia 8: zasilanie (napiecie i czestotliwos¢)

Linia 9: dane niezbednego bezpiecznika zewnetrznego

Linia 10:wolne, maks. 32 znaki

Tabliczka znamionowa modutu elektroniki
(Dla typu PME120 AN z osobnym modutem elektroniki)

Hartmann & Braun
Schoppe & Faeser
D-32425 Minden
1 | Elektronik / Electronics CONTRAC EAN 820
2 | F-MNr./MNo.: 6882033 XXX ML G8- MO0 XX K
3 [U=230V 1~ {180...260V) Jahr/ Year 1996 CE =
(17
4 | 1=50/80 Hz, 5% IP 66 E
5 [ P=max, %
=
Blt= -25°C .. +55°C | @
E=]
7 | ext. Sicherung / fuse 16A trige / slow ‘E"
8 [ Fir/For Antrieb / Actuator: CONTRAC PME 120 AN
9 | F-MNr/Mo.: 683208 XXX XXX
10 [customer specific data

Linia 1: typ modutu elektroniki

Linia 2: numer seryjny / numer wersji nietypowych

Linia 3: napiecie zasilania / rok produkc;ji

Linia 4: czestotliwo$¢ napiecia zasilania / stopien
ochrony

Linia 5: pobierana moc

Linia 6: dopuszczalny zakres temperatury otoczenia

Linia 7: dane niezbednego bezpiecznika zewnetrznego

Linia 8: odpowiedni sitownik

Linia 9: jezeli konieczne numer odpowiedniego sitownika

Linia 10:wolne, maks. 32 znaki
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1. Uwagi ogélne

1.1 Zastosowania

Sitowniki sg przewidziane wylacznie do wspélpracy z
koncowymi elementami wykonawczymi (klapy, zawory itp.). W
przypadku uzycia ich do innych celéw ludzie mogg odniesé
obrazenia a sitownik ulec zniszczeniu.

1.2 Bezpieczenstwo

« Jezeli sitownik jest zainstalowany w miejscu do ktérego
majgq dostep osoby nieupowaznione nalezy go
zabezpieczy¢ zgodnie w wytycznymi odpowiednich
instytucji.

e Zgodnie z przeznaczeniem sitowniki powodujg ruchy
obrotowe klap, zaworéw itp.. Niewtasciwa praca sitownika
moze narazi¢ obstuge na niebezpieczenstwo.

e Olej, ktory mogt zostaé rozlany podczas wymiany oleju
musi zosta¢ starannie usuniety aby unikng¢ wypadkow.
Zuzyty olej musi zostaé =zutylizowany zgodnie z
przepisami. Nie wolno zanieczyszczaé zrédet wody.

« Wszystkie prace zwigzane z montazem, uruchomieniem a
takze potaczenia elektryczne moga by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowane osoby.

e Przy pracy z sitownikiem nalezy przestrzega¢ zasad i
przepisbw obowigzujacych przy pracy i uruchamianiu

urzadzen elektrycznych

2. Przechowywanie

Sitowniki CONTRAC mogg by¢ w krotkookresowo
przechowywane w wilgotnych i korozyjnych warunkach. Sg
one zabezpieczone przed czynnikami zewnetrznymi
wywotujgcymi korozje, jednakze nalezy unikac
bezposredniego kontaktu z deszczem, $niegiem itp. Sitownik i
moduty elektroniki sg chronione przed kondensacjg wilgoci
przez dotaczony absorber.

PME120 AN (wtyczkowe, osobna elektronika)
sitowniK......ooooeeeeiii przedziat potgczen wtyczki
modut elektroniki ............ przedziat potaczen elektrycznych

PME120 AN (zaciski, osobna elektronika)
siOWNiK.......oovveeeiiiiiiiieeee, przedziat potgczen zaciskow
modut elektroniki ............ przedziat potaczen elektrycznych

PME120 Al (wtyczka, elektronika wbudowana)
sitowniK......ooooeeeeiii przedziat potgczen wtyczki

PME120 AN (zaciski, elektronika wbudowana)
sitowniK.......ccooeeiiiiii przedziat potgczen zaciskow

Absorber wilgoci zapewnia wystarczajgcg ochrone przez
okoto 150 dni. Mozna go zregenerowaé wygrzewajac w
temperaturze 90°C przez 4 godziny. Przed uruchomieniem
sitownika lub modutu elektroniki absorber musi zostac
usuniety.

2.1 Przechowywanie dtugoterminowe

Jezeli sitownik ma byé przechowywany lub transportowany
przez diuzszy czas to razem z absorberem nalezy owina¢ go
folig lub zamkna¢ w odpowiednio zgrzanym worku. Nalezy
okresowo sprawdzac¢ skutecznos$¢ zastosowanej ochrony.

3. Konfiguracja standardowa

Jezeli klient nie podat inaczej to sitowniki CONTRAC
dostarczane sa w konfiguracji standardowe, to znaczy:
zachowanie w pozycji 0/100% utrzymuje potozenie z
nominalnym momentem
obrotowym

liniowa, warto$¢
zadana=potozenie zaworu
4..20 mA

BE1: reka / automat
BE2/BE3: reczne
sterowanie +/-

BA1: gotowosé

BA2/BA3 : sygnalizacja
potozen koricowych 0/100%

funkcja wartosci zadanej
zakres warto$ci zadanej

wejscia dwustanowe (BE)

wyjscia dwustanowe (BA)

Konfiguracje poszczegdlnych sitownikéw mogg roézni¢ sie od
konfiguracji standardowej. Konfiguracje mozna odczyta¢
odpowiednim programem.
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4. Czesci sktadowe 5. Tryby pracy sitownika

5.1. Praca normalna

Silnik napedowy, sterowany przez modut elektroniki, napedza
poprzez smarowana olejem przektadnie zebatg czotowg wat
(9). Dzwignia (1) osadzona na wale przekazuje ruch obrotowy
do koncowego elementu regulacyjnego.

Hamulec wewnatrz silnika (5) utrzymuje potozenie sitownika
przy zaniku napiecia zasilajgcego.

5.1. Praca z napedem kotem recznym

Uwaga!

Sprzegto cierne przeznaczone do przekazywania sity z kota
napedu recznego przewidziane jest do przenoszenia sity
11 N. Zapewnia to nominalny moment obrotowy sitownika.

1. dzwignia Jezeli sita przytozona do kota napedu recznego wzrosnie
2. mechaniczne ograniczniki ruchu znaczaco to moment wyjsciowy nie ulegnie zwiekszeniu a
3. obudowa przektadni sitownik lub  koncowy element regulacyjny ulegnie
4. dzwignia wtaczajgca naped reczny uszkodzeniu..

5. silnik

6. ostona (zawiera wbudowany modut elektroniki w

- umozliwi¢ ruch sitownika przy wylgczonym napieciu
zasilania

- przesung dzwignie wigczajacg naped reczny (4) w
kierunku ruchu wskazowek zegara i przytrzymac jq

- obracajgc koto napedu recznego ustawi¢ dzwignie
sitownika (1) w zgdanej pozyciji

- cofng¢ dzwignie wigczania napedu recznego

sitownikach PME 120 Al)
. koto napedu recznego
. przytacza elektryczne
. wat napedowy
0. przegub kulowy i ztaczki kielichowe

= © o~

5.3. Dane techniczne

PME120 Al PME 120 AN
Moment [Nm] 100...400
Moment spocz. [Nm] 1,2 x moment nominalny
Szybkosé [*/s] 45..1,5
waga (okoto) 45 kg 32 kg
modut elektroniki wbudowana EANS820
(osobna)
AC 115V (94...130) lub
zasilanie AC 230V (190...260)
47,5...63 Hz, 1-fazowe
pobdr mocy pozycjonowanie 50 W
maksymalnie 160 W

Tabela 1
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6. Smarowanie

6.1 Poziom oleju

W momencie dostawy w przekfadni znajduje sie 2,5 | oleju.

=W
Einbaulage !_.ﬁ

Mounting Position

IMB 3 IMV &
{raca16e1]
min. amount vof oil
approx. [i] 2.2 2.5 2.2 2.2 25 2.5
min. oil level [mm]
below check plug 45 20 42 20 23 17

Tabela 2 Strzatka oznacza otwory kontrolne i zawér odpowietrzajacy

Obudowa PME120 jest wyposazona w dwa otwory kontrolne
zamkniete srubami (feb 19 mm). Po zainstalowaniu sitownika
w miejsce najwyzej potozonej Sruby musi zosta¢ wkrecony
dostarczony osobno zawoér odpowietrzajacy. Do spuszczania
oleju nalezy uzyc nizej potozonej Sruby.

6.2 Olej
Rodzaj oleju
Temperatura | Napetnienie Inne rodzaje oleju
otoczenia fabryczne”
-10°C...+65°C | ESSO Spartan Aral Degol BMB320
EP220 (L-CKC wg. | BP Energol
ISO TR 3498) GR-XP 320
Shell Omala 320
Mobilgear 630
-25°C...+55°C | Mobil SCH 629 | -----ommmmmmmmeeeeemev
Yklasyfikacja wg. DIN 51502 i ISO TR 3498
Tabela 3
Uwaga!

Olej syntetyczny Mobil SHC 629 nie moze by¢ mieszany lub

zanieczyszczony olejem mineralnym
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7. Montaz 7.4.2 Ustawienie ogranicznikéw ruchu
(zalezne od potozenia)
7.1 Sprawdzenie sitownika - przestawié dzwignie / urzadzenie regulacyjne w pozycje,
. ktéra wymaga doktadnego ustawienia
Sprawdzi¢ - ustawi¢ mechaniczny ogranicznik ruchu tak blisko dzwigni
- typoleju jak to jest mozliwe i mocno dokrecié
- ilo$é oleju - przesuwajac napedem recznym dzwignie w kierunku
- klase ochronnosci ogranicznika ustawi¢ przez pokrecanie odpowiednig
- czy dostarczony osobno zawdr odpowietrzajacy jest dlugosc preta potgczeniowego
M . . - dokreci¢ przeciwnakretki
wkrecony w najwyzej potozony otwér kontrolny T . . e
o ’ - przesuna¢ dzwignie w drugie skrajne potozenie i
- typ elektroniki (zintegrowana / oddzielna) przesunaé drugi ogranicznik ruchu tak blisko dzwigni jak
to mozliwe.
7.2 Pozycja pracy
7.4.3 Ustawienie ogranicznikéw ruchu
Wszystkie pokazane w tabeli 2 pozycje pracy sa

dopuszczalne. Ze wzgledu na tatwos¢ montazu i obstugi
zalecana jest pozycja IMB3.

7.3 Wskazowki do montazu

- sitownik powinien by¢ tatwo dostepny ze wszystkich stron
tak aby umozliwi¢ reczny naped, wykonanie potgczen
elektrycznych lub wymiane elementéw

- nalezy tak dobra¢ miejsce montazu sitownika aby unikngé
wplywu niekorzystnej pogody (wilgo¢, zimno)

- sitownik nalezy przymocowa¢ do solidnej, stabilnej i jezeli
to mozliwe, wolnej od wibracji podstawy tak aby unikngé
wszelkich przemieszczen miedzy sitownikiem i koncowym
elementem regulacyjnym

- jezeli sitownik jest narazony na wysoka temperature to
nalezy zapewni¢ odpowiednig izolacje termiczng Iub
ekrany.

7.4 Potaczenie z koncowym urzadzeniem
regulacyjnym

7.4.1 Przygotowania

- wat napedowy i otwory musza by¢ czyste i bez smaru
- nalezy na miejscu okresli¢ dlugos¢ preta potaczeniowego

(pret nie jest dostarczany przez producenta sitownika)

- przesungc¢ koncowe urzadzenie regulacyjne w
potozenie ,zamkniete”

- recznie przesuna¢ sitownik w odpowiednie potozenie;
nalezy zwrdéci¢ uwage na dopuszczalne katy pomiedzy
dzwignig i pretem faczacym

- odlegtos¢ ,L” pomniejszona o 140 mm odpowiada
zadanej dtugosci preta potgczeniowego

- wywierci¢ stozkowy otwor w dzwigni (patrz rys. 3) do
umocowania drugiego przegubu kulowego i ztacza
kielichowego

- umocowac przegub kulowy i ztgcze kielichowe i
zabezpieczy¢ je zawleczka i odpowiednig nakretka.

- odkreci¢ koncéwki do spawania i zespawac z pretem

potaczeniowym (C15 wg. DIN 17210)

- zamontowac pret potaczeniowy miedzy przegubami
kulowymi i zZtgczami kielichowymi

- ,L” moze by¢ regulowane przez obracanie preta

- dokreci¢ nakretki po wyregulowaniu

(zalezne od sity)

- ustawi¢ tak jak opisanow 7.4.2

- przed dokreceniem przeciwnakretek obracajgc pret
potaczeniowy wprowadzi¢ w uktadzie pozadane
naprezenie w pozycji koncowej

- dokreci¢ przeciwnakretki
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mechanical
limit stop

coupling rod

rigid, vibration-free

tightenin
SCrews o

i

torgue for
limit stop: 46 Nm

lever

boring diameter ;
for fastening |
screws: 12 mm

tensile strength:
= 400 N/mm”

]
o

a . 3 1
tightening torque for ~ ~_.I||
lever clamping screw: '

support 23 Nm
flap lever
rermitted angle limit:
115"
Y acc. to valve manufacturer
fig. ;. Instalfation example of PME 120
- L -
- 62-78 ., L-140 62-78
3. 4 2
~_ | VoL /
i ' ' I‘ *
- ___._____I_r —_— - — — =
- E ! “' A AN i
R ' / \ =
1 E o
1 o 5 o
/ i
L
6 - M14x1.5 186
cone 110 14 left  right

Rys. 3 Wymiary dzwigni

1. Dzwignia sitownika
2. Pret potaczeniowy
3. Przeguby kulowe i ztgcza kielichowe

4. Ztaczki do spawania (C15 wg. DIN 17210)
5. Przeciwnakretki
6. Nakretki zabezpieczajace




Sitownik wahliwy Contrac PME120 04.98

Instrukcja obstugi

8. Potaczenia elektryczne

8.1 Warunki

- musi by¢ zainstalowany lokalny wytacznik zasilania
- wszystkie przewody musza by¢ ekranowane. Potgczenia
ekranéw pokazano narys. 4 i 5.

8.2 Montaz modutu elektroniki

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac modut
elektroniki i sitownik musza zosta¢ odtagczone od
zasilania.

Do sitownika PME120 dostepne sg trzy rézne typy modutéw
elektroniki:

a: wersja zintegrowana (PME120 Al)

b: EAN 820 (osobna obudowa, dla PME120 AN)

c: EAS 822 (dla PME120 AN, do montazu na stojaku)
Informacje techniczne dotyczace modutu elektroniki do
montazu na stojaku dostepne sa na zapytanie.

8.3 Potaczenia ekranow

- Ekran przewodu taczacego modut elektroniki z
sitownikiem musi by¢ podtaczony do obu obuddw.

- Przewdd faczacy modut elektroniki i tablicy rozdzielczej
musi by¢ podtagczony do obudowy elektroniki i tablicy
rozdzielczej (patrz rys. 7...9)

LLELL

@

Rys. 4 Ekran przewodu przeprowadzonego przez przepust
kablowy 2 jest podtaczony do zacisku w przedziale
potaczen elektroniki.

nut

plastic cover

screen
{wire netting)

cable gland

inner cong

crimp sleeve
housing —1

Rys. 5 Potgczenie ekranu przewodu sygnatowego

8.4 Elektronika blisko sitownika

Modut elektroniki powinien by¢ instalowany blisko sitownika.
Potaczenia od strony sitownika zapewnia 32-biegunowa
wtyczka a od strony modutu elektroniki zaciski. Obudowa
elektroniki wyposazona jest w cztery przepusty kablowe

(rys. 4).

1. Wejscie napiecia sieciowego

2. Przewdd zasilajacy sitownik (silnik)
3. Przewody sygnatowe

4. Przewody do sitownika (sygnatowe)

Rys. 6 Przepusty kablowe w module elektroniki EAN 820.

- zamontowa¢ modut na pionowej podstawie Srubami w
klasie wytrzymatosci 8.8 (wytrzymato$¢ na rozcigganie
800 N/mm?, umowna granica plastycznosci 640 N/mmz)

- zapewni¢ odpowiednig ilos¢ miejsca do montazu oraz
poézniejszego dostepu

- montaz przepustami kablowymi do dotu

- odkreci¢ pokrywe puszki potgczeniowej

- przeprowadzi¢ przewody przez przepustu i
wedtug schematéw

- sprawdzi¢ poprawnos$¢ i pewnos$¢ potaczen przewodow i
zamkng¢ pokrywe puszki potaczeniowej
ustawi¢ wg. rozdziatu 9.

potaczy¢
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8.5 Schematy potaczen

8.5.1 Wtyczka (elektronika zintegrowana)

bezpiecznik zewnetrzny
sie¢

warto$¢ zadana
+HART
0/4...20 mA

rzeczywiste potozenie
0/4...20 mA

przetwornik
4..20 mA

(opcja)
sitownik
wtyczka

Rys. 7

8.5.1 Zaciski srubowe (elektronika zintegrowana)
bezpiecznik zewnetrzny
sie¢

warto$¢ zadana
+HART
0/4..20 mA

rzeczywiste potozenie
0/4...20 mA

przetwornik
4..20 mA

(opcja)
sitownik
wtyczka

Rys 8

Przetaczenie sitownika w tryb pracy automatycznej (AUT)

moze nastgpi¢ po spetnieniu nastepujacych warunkéw

- wejscia dwustanowe BE1, BE2 i BE3 muszg byé¢

uaktywnione (programem obstugowym)
- 24V DC musi by¢ podane na BE1
- AUT musi by¢ wybrane (programem obstugowym)

8.5.3 Bezpieczniki dla zintegrowanego i samodzielnego

modutu elektroniki

Typ lokalizacja U=115V | U=230V
bez. na zewnatrz 16 A; wolny
zewnetrzny
bezp. sieciowy | przedziat 6.3A; wolny | 3,15A;

potaczeniowy wolny
bezp. wyj$¢ | na ptytce drukowanej | 30,5A; srednio wolny
dwustanowych | procesora, wymiana

tylko przez producenta




Sitownik wahliwy Contrac PME120 04.98

Instrukcja obstugi

8.5.4 Schemat potaczen dla osobnego modutu
elektroniki (standard)

bezpiecznik zewnetrzny
sieé

warto$¢ zadana
+HART
0/4..20 mA

rzeczywiste potozenie
0/4...20 mA

przetwornik
4..20 mA

(opcja)

sitownik

wtyczka

modut elektroniki EAN 820
czujniki

zaciski $rubowe

Rys. 9

Przetaczenie sitownika w tryb pracy automatycznej (AUT)

moze nastgpi¢ po spetnieniu nastepujacych warunkéw

- wejscia dwustanowe BE1, BE2 i BE3 muszg byc¢
uaktywnione (programem obstugowym)

- 24V DC musi by¢ podane na BE1

- AUT musi by¢ wybrane (programem obstugowym)

8.5.5 Wejscia i wyjscia sygnatowe (standard)

warto$¢ zadana
+HART
0/4..20 mA

rzeczywiste potozenie
0/4...20 mA

przetwornik
4..20 mA

(opcja)

Rys. 10
Ochrona przed zapisem przy BE1 podtagczonym do 24 VDC

10



Sitownik wahliwy Contrac PME120

04.98

Instrukcja obstugi

8.5.6 Wejscia i wyjscia sygnatowe (praca z regulatorem
krokowym)

zatacz regulator

rzeczywiste potozenie
0/4...20 mA

przetwornik
4..20 mA

Rys. 11

Ochrona przed zapisem przy BE1 podtagczonym do 24 VDC

8.5.6 Wejscie przewodu na wtyczke sitownika

/O O\
COo0DODCaODO0 G0
00000 0C0Q o0

/

N /
l| | ]
MNetzkabel .
mains cable Signalkabel
signal cable

Rys.12Wejscie przewodu na wtyczke sitownika (PME120Al)

(O O
= L1
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Rys.13Wejscie przewodu na wtyczke elektroniki
(PME120AN)
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9. Konfigurowanie sitownika

Podstawowa konfiguracja sitownika (okreslenie potozen
koncowych) moze by¢ wykonana z wewnetrznego panelu
sterowania sitownika oznaczanego jako CSC (Comissioning
and Service Console - ang. Panel uruchomieniowo -
serwisowy). Korzystajgc z niego mozna dopasowac zakres
pracy sitownika bez uzycia komputera PC. CSC jest czescig
modutu elektroniki.

Ustawienie wszystkich parametrow sitownika jest mozliwe
przy uzyciu komputera PC 2z programem IBIS Ilub
SmartVision.

9.1 Konfiguracja przez CSC

9.1.1 Elementy panelu

1. Zabezpieczenie przed standardowo OFF (wytgczone)
zapisem
2. LED pozycji 100% migajac z réznymi czestotli-
wosciami wskazuje na ustawiany
parametr lub jego zapis w pamieci
przesuwa dzwignie sitownika
restart procesora i wykasowanie
pozycji dla 0% i 100% (jezeli byty
wczesniej zapamietane)
przesuwa dzwignie sitownika
do potaczenia z komputerem PC
potaczenie potencjatu

3. Przycisk sterowania
4. Przycisk resetu

5. Przycisk sterowania
6. Gniazdo RS232

7. Przetacznik uziemienia
odniesienia

z masg systemu lub z uziemieniem
ochronnym (standardowo
ustawione na mase systemu)
gniazdka do komunikacji HART
migajac z roznymi czestotli-
wosciami wskazuje na ustawiany
parametr lub jego zapis w pamieci
nacisniecie oznacza przyjecie
biezacej pozycji za 0%; konczy
procedure konfiguracji przy
jednoczesnym nacisnieciu
przycisku 11

nacisniecie oznacza przyjecie
biezacej pozycji za 100%; konczy
procedure konfiguracji przy
jednoczesnym nacisnieciu
przycisku 10

8. Gniazdka HART
9. LED pozycji 0%

10. Przycisk
zatwierdzajacy 0%

11. Przycisk
zatwierdzajacy 100%

2
OFF 1

Rys. 14 Panel uruchomieniowo-serwisowy (CSC)

9.1.2 Warunki poczatkowe

- elektronika podtaczona do zasilania i do sitownika
- wylaczona (OFF) ochrona przed zapisem (1)
- elektronika w trybie pracy recznej ,MAN” (bez sygnatu na BE1)

9.1.3 Konfiguracja

- odkreci¢ sruby na ostonie CSC
- obroci¢ ostone CSC

9.1.3.1 Tryb pracy ,,Konfiguracja”

- przetaczy¢ elekironike w tryb pracy ,konfiguracja® przez
jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie przez okoto 5 s
przyciskéw (3) i (5)

- nalezy trzymac je nacisniete tak dtugo az oba LEDy (2 i 9)
zaczng miga¢ synchronicznie z czestotliwoscig ok. 4Hz

9.1.3.2 Pierwsza pozycja (0 lub 100%)

(Wyzsza doktadno$¢ w drugiej pozycji)

- naciskajac przyciski (3) lub (5) ustawi¢ sitownik w zgdanym
potozeniu

- zatwierdzi¢ naciskajac przycisk (10) lub (11); odpowiedni LED
zacznie miga¢ z czestotliwoscig 1 Hz, drugi LED bez przerwy
miga z czestotliwoscig 4 Hz

9.1.3.3 Pierwsza pozycja (0 lub 100%)

(Wyzsza doktadno$¢ w drugiej pozycji)

- naciskajac przyciski (3) lub (5) ustawi¢ sitownik w zgdanym
potozeniu

- zatwierdzi¢ naciskajac przycisk (10) lub (11); odpowiedni LED
zacznie miga¢ z czestotliwoscig 1 Hz, drugi LED bez przerwy
miga z czestotliwoscig 4 Hz

9.1.3.4 Zapamietanie ustawien

- w celu zachowania ustawien nacisna¢ jednoczesnie przyciski
(10) i (11); LEDy (2) i (9) po krotkim czasie przestang migac co
oznacza koniec procedury konfigurac;ji

- jezeli wybrany zakres pracy jest za maty oba LEDy zaczng
znowu migac¢ z czestotliwoscia 4 Hz co oznacza, ze nalezy
powtorzy¢ proces konfiguracji z wiekszym zakresem pracy
(sprawdzi¢ dane na tabliczce znamionowej sitownika)

9.1.3.5 Korekcja ustawien

- jezeli poprawki nalezy wprowadzi¢ po zapamietaniu pierwszej
nastawy to nalezy najpierw nacisng¢ przycisk reset (4) a potem
powtorzy¢ ustawienie pierwszej pozyciji

- jezeli korekte trzeba wprowadzi¢ po zapamietaniu obu nastaw
(9.1.3.4) to nalezy powtoérzy¢ catg procedure (9.1.3.1 do
9.1.3.4)

9.2 Konfiguracja programem IBIS

Graficznie sterowany program obstugowy zawiera stale
aktywny kontekstowy system podpowiedzi. Podstawy obstugi
oraz sposoOb instalacji zawarte sg w instrukcji obstugi
programu.

Uwaga!

Jezeli sitownik zostat przesuniety recznym napedem poza
okreslony zakres pracy to LEDy na CSC a takze program
obstugowy na PC wykaze zakitécenie. W celu skasowanie
tego sygnatu nalezy:

- nacisna¢ przyciski (3) i (5) na dtuzej niz5 s
- nacisna¢ przycisk reset (4)
- powtorzy¢ procedure konfiguracji wedtug 9.1.3
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10. Obstuga
Dzieki swojej solidnej konstrukcji sitowniki Contrac sg

bardzo niezawodne i wymagajg mato wysitku przy obstudze.
Ze wzgledu na to, ze okresy miedzyobstugowe zalezg od
rzeczywistego obcigzenia nie mozna ich poda¢ w sposoéb
0golny.

Wbudowany w sitownik mikroprocesor oblicza rzeczywiste
wspotczynniki  obcigzenia (np. maksymalne momenty
obrotowe, wysokie temperatury) i okresla czas pozostaty do
nastepnego przegladu. Dane te mogg byé odczytane
programem obstugowym.

10.1 Silnik i przektadnia

Wszystkie prace obstugowe moga by¢ przeprowadzone

wylacznie przez wykwalifikowane osoby. Nastepujace

czynnosci moga stuzyé jako wskazowki:

- sprawdzi¢ walki i kota zebate

- sprawdzi¢ zebatke silnika i wspotpracujace koto przektadni

- sprawdzi¢ tozyska kulkowe silnika i jego pierscienie
uszczelniajace

- sprawdzi¢ przetwornik potozenia

- sprawdzi¢ olej i dokonac¢ koncowych ogledzin

10.2 Regulacja hamulca

Uwaga !

Nalezy pamietaé, ze sity w uktadzie pochodzace z kohcowego
elementu regulacyjnego moga przesung¢ przektadnie
natychmiast po zwolnieniu hamulca.

W automatycznym trybie pracy hamulec jest stale zwolniony
przez co nie jest narazony na mechaniczne zuzycie. Z tego
powodu nie jest konieczna jego regulacja.

10.3 Wymiana przetwornika potozenia

10.3.1 Demontaz

- odigczy¢ tasme przewodow od ptytki drukowane;j

- odkreci¢ obie $ruby mocujace (1) przetwornik potozenia i
wyciagna¢ go z két zebatych

10.3.2 Montaz

Oba kofta zebate (3) sa wyposazone w uktad kasowania
luzéw. Nalezy zapewni¢ odpowiednie napiecie w ukladzie
kasowania luzow.

- ustawi¢ bolec ograniczajgcy w $rodkowej
pokazano narys. 15

- wzig¢ przetwornik potozenia (kotami zebatymi w strone
sitownika) i wsadzi¢ pierwsze koto zebate na zebatke
napedzajaca na wale sitownika; przetwornik powinien by¢ w
pozycji ,godzina 11% tak jak to pokazano na rys. 16

- przesung¢ przetwornik nieco do tytu, tak aby wprowadzi¢
odpowiednie napiecie w przektadni i zazebi¢ drugie koto
zebate

- przykreci¢ sruby mocujace (1)

- podiaczy¢ wtyczke (5) do ptytki drukowanej

pozycji jak

Rys. 15 Przetwornik potozenia SP1 (widok z przodu)

Rys. 16 Potozenie przetwornika PS1 przy montazu.

il K
i T
O o[ @ LI
oD
oD O
ol
oD
oD
o
il
50 =
= 3“15

Rys. 17 Potozenie wtyczki z tasma przewodow na ptytce
drukowanej

Po zainstalowaniu nowego przetwornika potozenia nalezy na
nowo ustali¢ zakres pracy wedtug rozdziatu 9.
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11. Usuwanie problemoéw

W rozdziale tym ujeto tylko usterki sprzetowe. Pozostate
problemy mozna znalezé w systemie pomocy programu

obstugowego.

11.1 Przyczyny probleméw

Usterka

Prawdopodobna przyczyna

Sposéb usuniecia

Sitownik nie moze poruszy¢ koncowego
elementu regulacyjnego

usterka sitownika lub elementu
regulacyjnego (np. zablokowanie
dtawicy)

odtaczyc sitownik od elementu
regulacyjnego

jezeli sitownik sie rusza usterka jest w
elemencie regulacyjnym

jezeli sitownika nadal sie nie rusza to

znaczy, ze jest uszkodzony

sitownik sie nie rusza

brak komunikacji

utworzy¢ komunikacje z programem
obstugowym

uszkodzony silnik / hamulec

sprawdzi¢ uzwojenia silnika
sprawdzi¢ bezpiecznik hamulca

nie podigczone wejscia dwustanowe

podigczy¢ wejscia dwustanowe

nie jest zwalniany hamulec (nie stycha¢
mechanicznego ,klik”)

sprawdzi¢ szczeline powietrzng hamulca
(okoto 0,2 mm) i potaczenia elektryczne
hamulca
sprawdzi¢ rezystancje elektryczng cewki
hamulca

siftownik nie  pracuje w trybie
automatycznym nawet po wybraniu trybu
AUT w programie obstugowym

brak napiecia na wejsciu BE1

podac¢ sygnat napieciowy na BE1

LEDy na CSC migajg jednoczesnie

sitownik nie prawidtowo skonfigurowany

skonfigurowa¢ wedtug rozdziatu 9

Tabela 5

11.2 Parametry elektryczne

rezystancja uzwojen  silnika | L1 (niebieski - L2 (czarny) 3,4 Q
(+5% przy 20°C) L1 (niebieski - L3 (fioletowy) 3,4 Q
rezystancja uzwojen hamulca 50 Q

(5% przy 20°C)

tabela 6

L1

L3

L2

Rys. 18 Schemat potaczen uzwojen silnika
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