Inteligentny ustawnik pozycyjny TZID-C

Compact

Zwarta Budowa, wysokie osiagi eksploatacyjne.

Wyprébowana technika w zageszczonym upakowa-

niu

Zdolnosé do transmisji na bazie protokotu HART®

Optymalne dopasowanie do warunkow eksplo-
atacyjnych, parametryzowany, po czesci automa-
tycznie (samoczynna kompensacja), po czesci recz-
nie

Przyjazny w obstudze, tatwo zrozumiaty tryb wpro-
wadzania nastaw. Regulacja nastaw realizowana za
pomocg wbudowanej stacyjki operatorskiej obstugi
technicznej lub drogg parametryzacji zdalnej poprzez
ztacze komunikacyjne.

Wejscie ustawcze 4...20mA w technice dwuprze-
wodowej, jako oddzielne zasilanie energig wymaga-
ne jest tylko doprowadzenie powietrza.

Atest przeciwwybuchowosci dla eksploatacji w
trybie iskrobezpiecznym, atest EG (europejski)
proby typu konstrukcyjnego TUV 98 ATEX 1370X.

Spetnianie nastepujacych dyrektyw: Dyrektywa w
zakresie EMV (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)
89/336/EWG z 05.1989; Dyrektywa EG (europejska)
dotyczaca nanoszenia znaku zgodnosci CE.

Solidny w konstrukgji i dziataniu, obudowa z alu-
minium w stopniu ochrony IP 65, dziatanie odporne
na udary i wstrzasy do 10 g.

Szeroki zakres temperaturowy, -30 do +85°C.

Precyzyjne wyregulowanie ustawianej pozycji do
wymaganej wartosci, przez autoadaptacje i stero-
wanie wyjsciem ustawiajacym potozenie w sposob
ciagty (brak zaworéw dwustanowych ,otwérz/ za-
mknij”).

Zabudowa na sitownikach pneumatycznych, si-
towniki liniowe i wahliwe, pojedynczego lub podwaj-
nego dziatania.

Mechaniczny wskaznik potozenia.
Wyposazenie: blok manometréw, filtroreduktor.

Niskie koszty eksploatacji, zuzycie wtasne powie-
trza tylko 0,03 kg/ h, przez co amortyzacja kosztow
inwestycji nastepuje po krotkim czasie eksploatacji.
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Ustawnik pozycyjny TZID-C

| Budowa i sposéb dziatania

Koncepcja

Ustwanik pozycyjny TZID-C jest przyrzadem inteligentnym,
parametryzowanym elektronicznie i zdolnym do komunika-
cji przeznaczonym do zabudowany na sitownikach pneu-
matycznych. W rodzinie urzadzen firmy H & B TZID-C wy-
réznia sie swojg matg, zwartg formg, modutowo wykonang
konstrukcja i znakomita relacjg cena — osiagi.

Punktem centralnym jego funkcji jest sterowany mikropro-
cesorem przebieg programu operacyjnego CPU. Jednostki
funkcyjne mechaniczne i pneumatyczne spetniajg tylko
marginalne funkcje. Sygnat ustawczy i sygnat zwrotny po-
tozenia sg probkowane z czestoscig odczytu co 20ms i
przetwarzane w uktadzie konwersji analogowo-cyfrowej na
4000 krokéw jednostkowych. Daje to zaréwno szybkie, jak i
wysoce dokftadne przetwarzanie sygnatow dla wejscia
ustawczego oraz sygnalizacje zwrotng potozenia. Zasilanie
CPU energig odbywa sie z wejscia ustawczego.

Program operacyjny zawiera samoczynng kompensacje
stuzacg do automatycznej kompensacji przyrzadu przy
uruchamianiu, dalej — program adaptacji, ktéry we wszyst-
kich sytuacjach ruchowych zapewnia optymalny przebieg
regulacji potozenia do zadanej wartosci.

Wysterowanie sitownika pneumatycznego odbywa sie za
pomocg modutu I/ P z dotagczonym dalej zaworem 3/3-
drogowym. Elektryczny sygnat zadajacy przychodzacy z
CPU przetwarzany jest przez modut I/ P proporcjonalnie w
sygnat pneumatyczny, ktérym z kolei przestawiany jest
proporcjonalnie zawér 3/3-drogowy. Przekrdj przepustu w
zaworze 3/3-drogowym na doptywie powietrza do i odpty-
wie z sitownika jest przy tym w celu odpowiedniego daw-
kowania strumienia zmieniany w sposoéb ciagty. W stanie
wyregulowanym (tj. bez odchyiki regulacyjnej) zawér 3/3-
drogowy znajduje sie w zamknietym potozeniu srodkowym.

W wykonaniu standardowym w ustawniku pozycyjnym jest
do dyspozycji stacyjka obstugi operatorskiej sktadajgca sie

z 2-wierszowego wyswietlacza LCD i 4 klawiszy. Stacyjka
operatorska zaprojektowana jest jako stuzgca do parame-
tryzowania, uruchamiania i prowadzenia obserwacji bieza-
cej pracy. Parametryzowanie, uruchamianie i obserwacja
alternatywnie mogg takze odbywaé sie poprzez zigcze
komunikacyjne i PC. Komunikacja opiera sie na protokole
HART®. Sygnat moze by¢ pobierany albo na miejscu w
gniezdzie, albo - modulowany czestotliwosciowo - w do-
wolnym miejscu przewodu sygnatowego zadawanego poto-
zenia 4...20mA.

Wersja podstawowa ustawnika potozenia daje sie rozsze-
rza¢ dzieki swojej budowie modutowej o funkcje dodatko-
we. Do dyspozycji pozostajg moduty wtykowe analogowe; i
cyfrowej sygnalizacji zwrotnej potozenia, dalej zespoty
mechanicznego wskaznika potozenia oraz cyfrowej sygna-
lizacji zwrotnej potozenia z inicjatorami szczelinowymi.
Nastepujace cechy ustawnika pozycyjnego TZID-C zapew-
niajg ich niezawodng eksploatacje w terenie na organach
wykonawczych:

Dotrzymanie wymagan dyrektywy EMV

Stabilna obudowa aluminiowa o stopniu ochrony IP
65

Wysoka odpornosc¢ na udary i wibracje do 10g

Zabezpieczenie pewnosci dziatania przez jego cia-
gta kontrole na biezaco i sygnalizacje usterek w ra-
zie zakt6cen

Praca w temperaturach otoczenia —-30...+85°C.

Rozszerzenia opcjonalne
Wtyk LKS Modut FSK E HE H Modut wtykowy
— e T Analogowy sygnat
Sygnat ustawczy R — g Zwrotny
4...20mA .
o Mikroprocesor 4...20mA
JUPUN S M
o =nTeR: .*D-
Wejscie binarne
[P | EEFROSA MO . '. I.J__'._L Modut wtykowy
Wejscie binarne Cyfrowa sygnalizacja
; CPU zwrotna
| b Min — max
| i/lub

| Zespot mechanicznego
wskaznika potozenia

B

Zespot cyfrowej sy-
gnalizacji zwrotnej

Powietrze zasi-

lajace 1,4...6 bar f,.- = = .-1||
Powietrze

‘odlotowe B

Modut I/ P z zaworem 3/3-
drogowy

Rys. 1. Przedstawienie schematyczne TZID-C

Pobieranie wartosci poto-
zenia organu wyko-
nawczego
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| Budowa i sposéb dziatania

Montaz

Zabudowa znormalizowana na sitownikach
pneumatycznych

Zabudowa znormalizowana jest zaprojektowana pod
katem montazu wedtug DIN/ IEC 534 (montaz boczny
weditug Namur). Zestaw wymagany do montazu zawiera
wszystkie materiaty z wyjatkiem zlgczek rurowych i
przewodu pneumatycznego.

Zabudowa znormalizowana na sitownikach
pneumatycznych wahliwych

Zabudowa znormalizowana jest zaprojektowana pod
katem montazu wedtug VDI/ VDE 3845. Zestaw sktada
sie z 2 pozycji, adaptera do potaczenia osi miedzy sobg
oraz wspornika do montazu ustawnika pozycyjnego na
sitowniku wahliwym. Ztgczki gwintowe i przewdd pneu-
matyczny, potrzebne do orurowania, nie nalezg do za-
kresu dostawy.

_—-——*‘_mh'----

Zabudowa zintegrowana na zaworach regulacyj-
nych 23/24, 23/25 i 23/26

Sitowniki zaworéw regulacyjnych 23/24, 23/25 i 23/26
zostaty konstrukcyjnie przystosowane do specjalnego
typu zabudowy ustawnika pozycyjnego. Zaletg jest po
pierwsze mechaniczne pobieranie skoku organu wy-
konawczego wewnatrz jarzma, w sposob chroniony,
po drugie, potaczenie pneumatyczne poprzez we-
wnetrzny otwér kanatowy miedzy regulatorem i nape-
dem (odpada orurowanie zewnetrzne).

Szczegdblne wersje zabudowy, specyficzne dla
danego sitownika

Oprocz przedstawionych, powstaty dalsze wersje
nasadek, specyficzne dla poszczegdlnych sitowni-
kéw. Blizsze informacije na zgdanie.

—— -

Rys.4. Zabudowa na sitownikach wahliwych wg VDI/
VDE 3845

Rys.3. Montaz zintegrowany do zaworu regulacyjnego
23/24 i 23/25

Rys. 5. Zabudowa zintegrowana na zaworach regula-
cyjnych 23/26
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| Program operacyjny

Uwagi ogoine

Inteligentny, sterowany mikroprocesorem ustawnik po-
zycyjny TZID-C jest — dzieki swemu programowi opera-
cyjnemu — zaprojektowany w jak najlepszy sposob pod
katem uzyskiwana optymalnych wynikow — zaréwno w
odniesieniu do szybkiego i precyzyjnego wysterowania
potozenia organu wykonawczego jak i w odniesieniu do
wysokiej niezawodnosci ruchowej. Niezbedna do tego
aktywacja i nastawa parametrow odbywa sie po czesci
automatycznie (autoadaptacja), po czesci wykonywana
jest recznie.

Ogoét parametréow obejmuje:

O Parametry operacyjne (ruchowe)

O Parametry regulacji nastaw

O Parametry kontroli pracy urzadzenia

O Parametry diagnostyczne

Parametry operacyjne

Aktywowane moga by¢ i regulowane nastepujace

parametry operacyjne:

O Sygnal ustawczy
Mozna okresli¢, czy praca ma odbywac¢ sie na
petnym zakresie 4...20mA, czy na jego czesci.

QO Charakterystyka (kierunek dziatania)

Rosnaca: sygnat ustawczy 4...20mA/ kierunek
ustawiania potozenia 0...100%

Opadajgco: sygnat ustawczy 20...4mA/ kierunek
ustawiania potozenia 0...100%

O Charakterystyka (droga organu wykonawcze-
go = f{sygnat ustawczy}) swobodnie wybierane:
Liniowa,
stato procentowa 1:25 lub 1:50 lub 25:1 lub 50:1
lub okre$lana w sposdb dowolny przez podanie
20 punktow ustalajgcych jg

QO Granica tolerancji (granica czutosci)

Zwykta wartoscia jest nastawa fabryczna 0,3%,
ktéra musi by¢ zwiekszana tylko w razie bardzo
matych drég organu wykonawczego lub wysokich
wartosci histerezy cztonu wykonawczego. Ko-
rekta odbywa sie zwykle automatycznie w ra-
mach autooptymalizacji ustawnika.

O Ograniczenie drogi organu wykonawczego
Droge organu wykonawczego w postaci skoku
lub kata obrotu mozna dowolnie ogranicza¢ w ob-
rebie petnego zakresu 0...100% az do rozmiaru
szczatkowego 20%.

O Funkcja szczelnego zamykania
Funkcja ta powoduje uderzeniowe zamykanie si-
townika. Warto$¢ jej zadziatania daje sie para-
metryzowac.

O Kontrola czasu ustawiania pozycji
Za pomoca tej funkcji mozna kontrolowac czas
zuzyty na wyregulowanie ustawionego potozenia
do zadanej wartosci. W przeciggu sparametryzo-
wanego czasu odchylenie regulacyjne (,uchyb
regulacji”) musi znalez¢ sie w granicach toleranc;ji

cji, w przeciwnym przypadku wyzwalany jest
alarm.
O Czas ustawiania pozycji dla peinej drogi or-
ganu wykonawczego 100%
Ta funkcja mozna powiekszy¢ naturalny czas pozycjo-
nowania potrzebny do wyregulowania petnego prze-
mieszczenia organu nastawczego. Czasy dla obydwu
kierunkow pozycjonowania dajg sie przy tym regulowac
niezaleznie.
O Punkty sygnalizowania potozenia ,,min” i
,max”
Tym parametrem moga by¢ definiowane punkty,
w ktorych nastepuje sygnalizacja ,min” i ,max”
ustawianego potozenia.
O Wejscie binarne
Wejsciem binarnym mozna — do wyboru — bloko-
wacé parametryzowanie lub ingerowaé w przebieg
pracy. W razie ingerencji w przebieg pracy moz-
na z kolei rozréznia¢ miedzy:
zatrzymaniem (,zamrozeniem”) chwilowego potozenia
organu wykonawczego i

wysterowaniem ustalonego potozenia organu wyko-
nawczego na 0 lub 100%.

Parametry regulacji nastaw
Aktywowane i regulowane moga by¢ nastepujace
parametry regulacji nastaw:
O Zakres pozycjonowania 0...100%
Rozumie sie przez to te potozenia krancowe
cztonu wykonawczego, ktére nalezy wysterowac
jako poczatek ,0” i koniec ,100%” ustawianego
potozenia.
O Kierunek dziatania sitownika
Nastawa jednego z dwoch mozliwych kierunkow
dziatania:
Powietrze otwiera/ sita sprezyny zamyka
Lub powietrze zamyka/ sita sprezyny otwiera.
O Wskazania wyswietlacza 0...100%
Regulacja wskazan wyswietlacza 0...100% sto-
sownie do sterowania potozeniem w kierunku
otwierania i zamykania czlonu nastawczego.
O Parametry bloku ustawnika jako regulatora
W celu optymalnego wysterowania ustawianego
potozenia parametry regulacyjne dajg sie stroic¢
indywidualnie stosownie do charakterystyki czto-
nu wykonawczego jako obiektu regulaciji.
Inteligentny ustawnik pozycyjny TZID-C dysponuje
programem operacyjnym, przy ktorym moze odbywac
sie samoczynna nastawa wszystkich parametrow
regulacji nastaw. Program uruchamiany jest przez
zadziatanie okreslonym przyciskiem we wbudowanej
stacyjce obstugi operatorskiej.
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| Program operacyjny

Parametry kontroli pracy

Program operacyjny obejmuje biezgcg kontrole przy-
rzadu. Ponizej dla przykfadu kilka kryteriéw zaliczaja-
cych sie do tej kontroli:

Watchdog

Nieszczelnos¢ w sitowniku lub przewodzie tacza-
cym

Sygnat ustawczy poza zakresem 4...20mA
Pobieranie wartosci rzeczywistej potozenia poza
wyregulowanym nastawg zakresem kata obrotu
Przekroczony czas pozycjonowania (czas regu-
lowany nastawa jako parametr)

Przekroczona wartos¢ graniczna licznika skoku
lub przemieszczenia (warto$ci graniczne nastaw-
ne w ramach diagnozy)

Zaktécenia sg po pierwsze sygnalizowane na wbudo-
wanym wys$wietlaczu LCD i po drugie sg wyprowadzane
jako alarm zbiorczy na bedace standardowym wyposa-
zeniem wyjscie cyfrowe.

Na ztaczu komunikacyjnym mozna realizowa¢ rozsze-
rzong kontrole pracy. W specjalnym oknie wyswietlane
sg na w trybie ONLINE (bezposrednim) najwazniejsze
wielkosci procesu jak np. sygnat ustawczy w mA, poto-
zenie ustawione w % i odchylenie regulacyjne jak tez
zakiécenia w pracy podane w wierszu z otwartym tek-
stem.

©C O 00 00

|
Parametry diagnostyczne
Program operacyjny zawiera parametry diagnostyczne
dajagce rozpoznanie stanu pracy czionu wykonawczego. Z
tych wartosci z kolei moga by¢ wyprowadzone niezbedne
srodki zapobiegawcze. Parametry podajg informacje o
stopniu uzytkowania cztonu nastawnego a tym samym o
mozliwym zuzyciu.
W zwigzku z tym okreslane sa:
O Liczba przebiegéw wysterowania cztonu wyko-
nawczego
O Sumowanie przebytych pojedynczych przemiesz-
czeh ustawiania potozenia
Parametry diagnostyczne moga by¢é wywotywane tylko
przez ztacze komunikacyjne oraz specjalnym oprogramo-
waniem obstugi operatorskiej dla TZID-C.

| Obstuga

Ustawnik potozenia TZID-C dysponuje wbudowang

stacyjkg obstugi operatorskiej. Stuzy ona do

O Obserwowania biezgcej pracy

O Ingerencji recznej w biezgcq prace

O Parametryzowania przyrzadu (wszystkie dane
operacyjne wliczajac w to swobodng nastawe
charakterystyki opartej na 20 punktach ustalaja-
cych)

Do stacyjki operatorskiej nalezy dwucyfrowy wyswie-

tlacz LCD i 4 klawisze wprowadzania danych (patrz

Rys. 6).

Wskazniki na stacyjce operatorskiej oznaczaja;

O Aktualng wartos¢ wielkosci technologicznej lub
parametr w gérnym czterocyfrowym wyswietlaczu
segmentowym

O Oznaczenie/ nazwe wyzej wyswietlanej wartosci
w dolnym o$miocyfrowym wyswietlaczu seg-
mentowym

O Stan pracy przyrzadu za pomocg symboli z lewej
strony. Oznaczajg one:

Symbol klucza parametryzowanie zabloko-

wane

Symbol obwodu regulacji praca przyrzadu w

rezimie automatyki

reczna regulacja ustawiane-

go potozenia klawiszami Oi U

conf ustawnik pozycyjny znajduje

sie na poziomie konfigurowa-
nia, praca w charakterze re-
gulatora jest przerwana

Symbol dtoni

F .-_.'... . . .
LY |" | /
r

| conf [/ [T\

Moo O QO

Rys. 6. Elementy wskazan na aparacie TZID-C

Podczas pracy automatycznej oraz przy recznej regulaciji
ustawianego potozenia gorny czterocyfrowy, siedmioseg-
mentowy wyswietlacz wskazuje ustawiane potozenie
0...100%. Gdy wystepuje zaktdcenie, nastepuje przetacze-
nie na wyswietlanie kodu btedu (patrz takze rozdziat ,Kon-
trola pracy” w Programie Operacyjnym).
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Uwagi ogdéine

Ustawnik pozycyjny TZID-C dysponuje ztaczem komunikacyjnym,
przez ktoére przyrzad moze by¢ obstugiwany, obserwowany i para-
metryzowany.

Komunikacja opiera sie na protokole Hart®. Pobieranie moze
odbywac¢ sie — do wyboru — w lokalnym wtyku lub z modulacjg
czestotliwosciowg w dowolnym miejscu przewodu sygnatowego
4...20mA. Komunikacja odbywa sie w trybie ONLINE (bezposred-
nim), biezaca praca nie jest zaktécana. Ustawiane nowe parametry
sg aktywne natychmiast po zatadowaniu do przyrzadu, dodatko-
wym rozkazem muszg jednak by¢ zapamietane na wypadek zaniku
napigcia w sieci.

Do realizacji komunikacji konieczne sa:

O specjalny facznik
(adapter LKS lub modem FSK)
QO dostepny w handlu PC
(musi spetnia¢ okreslone wymagania sprzetowe)
O specjalne oprogramowanie operatorskie
(poziom obstugi operatorskiej IBIS lub Smart Vi-
sion® firmy H & B)

Adapter LKS jako tacznik do komunikacji

Adapter LKS umozliwia proste i ekonomiczne rozwigza-
nie tacznika. Przytagczanie do TZID-C odbywa sie spe-
cjalnie przewidzianym do tego wtykiem (lokalny interfejs
komunikacyjny). Po stronie PC znajduje sie podwdjne
gniazdo Sub-D z wtykiem 9- i 25-biegunowym. Ponadto
we wtyku jest umieszczony przetwornik interfejsu do
sprzegania PC.

Parametryzowanie przez ziagcze LKS mozliwe jest bez
wystepujacego sygnatu ustawczego 4...20mA, np. w
warsztacie przed uruchomieniem. Zasilanie CPU ener-
gig odbywa sie przez PC.

Modem FSK jako tacznik do komunikacji

Za pomocg modemu realizowana jest komunikacja cy-
frowa z kluczowaniem z przesuwem czestotliwosci
(FSK). Sygnat logiczne ,0” odpowiada 2,2kHz, a logicz-
na ,1” — 1,2kHz. Pobieranie jest mozliwe w dowolnym
miejscu przewodu sygnatowego 4...20mA, a wiec albo
przed ustawnikiem pozycyjnym, albo np. w nastawni na
pLS™. Komunikacja z modulacjg czestotliwosci wymaga
obwodu o rezystancji co najmniej 250Q.

Modut FSK istnieje w 2 wersjach, z separacjg galwa-
niczng lub bez. Modem z separacjg galwaniczng moze
byc¢ taczony w magistrale za pomocg specjalnego sepa-
ratora, np. Contrans | lub Contrans |_remote. Ponadto,
komunikacja moze odbywac sie w trybie pracy iskro-
bezpiecznej, przy czym zresztg sam modem musi by¢
umieszczany poza strefg zagrozenia wybuchowego
(,Ex”). Jesli te wiasciwosci nie sg wymagane, moze by¢
stosowany tanszy modem bez separacji galwanicznej
(modem FSK ll). Dalsze dane techniczne mozna zna-
lez¢ w Karcie Katalogowej 15-6.97 (modem FSK) lub
18-0.31 (modem FSK ).

Ustawnik pozycyjny TZID-C
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Rys. 7. Komunikacja za posrednictwem adaptera LKS
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Rys. 8. Komunikacja z posrednictwem protokotu HART®
i modemu FSK
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Komunikacja i oprogramowanie operatorskie

Platforma obstugi operatorskiej IBIS

Platforma obstugi operatorskiej IBIS (Inteligentny Sys-
tem Obstugi i Informacji) jest oprogramowaniem graficz-
nym, w technice okien z przyjaznym dla uzytkownika
standaryzowanym uktadem naprowadzania przez menu.
Stuzy do parametryzowania, obserwacji pracy i odczytu
diagnozy TZID-C.

IBIS moze by¢ wywotywany w réznych jezykach. Inter-
fejs komunikacyjny jest wybierany, a dostep mozna
chroni¢ hastami. Naprowadzanie operatora moze odby-
wac sie mysza lub z klawiatury. We wszystkich krokach
programowych mozna przywotaé pomoc klawiszem
<F1>, zalezng od kontekstu.

Dalsze, bardziej doktadne informacje sg dostepne na
zadanie.

Wymagania sprzetowe

Komputer PC/ Notebook pod DOS lub
WINDOWS (kompatybilny z
IBM) 386 lub wyzszy

System operacyjny Microsoft DOS 3.2 lub wyz-

szy

Microsoft WINDOWS 3.1 lub

wyzszy

min. 640kByte (580kByte

wolne) przy DOS; min.

4MByte przy WINDOWS

Pamiec¢ operacyjna

Twardy dysk

Naped dyskietek 3 2" 1,44Mbyte

Monitor monochromatyczny, barwny
lub LCD

Interfejs RS 232 C do komunikacji

CENTRONICS do drukarki

opcja
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Rys. 9. Typowe okno IBIS

Platforma obstugi Smart Vision®

Platforma obstugi jest zorganizowana w oparciu o ukfad
naprowadzania przez menu oraz wprowadzanie rozka-
zéw pod WINDOWS. Wszystkie osoby obeznane z
WINDOWS tatwo beda orientowa¢ sie w Smart Vision®.
Instrukcje obstugi beda przewaznie zbedne.

Oprogramowanie komunikacyjne Smart Vision® daje sie
konfigurowa¢ do wszystkich przyrzadéw firmy Hartmann
& Braun oraz Bailey-Fischer & Porter opartych na proto-
kole HART. Otwarta struktura Smart Vision® pozwala
takze na komunikacje z innymi urzadzeniami, przy czym
okreslone rozkazy bez problemu moga by¢ wykonywane
bedgacymi do dyspozycji narzedziami programowymi
oraz matym nakfadem.

Dalsze, dokfadniejsze informacje sg dostepne na zada-
nie.

Wymagania sprzetowe

Komputer PC/ Notebook pod

WINDOWS (kompatybilny z

IBM) 486 lub wyzszy

Microsoft WINDOWS 3.1 lub

wyzszy

Microsoft WINDOWS 95 lub

wyzszy

MICROSOFT NT

min. 2 MB wolnej pamieci

min 500kByte wolnej pamieci
3 2" 1,44MByte lub

System operacyjny

Twardy dysk
Pamiec¢ operacyjna
Naped dyskietek
CD ROM

Interfejs RS 232C do komunikac;ji
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Rys. 10. Typowe okno Smart Vision®
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Wejscie
Zakres ustawiania potozenia
Zakres nominalny 4...20mA
parametryzowany zakres czesciowy 20...100% zakresu
nominalnego
Technika dwuprzewodowa
Napiecie obcigzenia 8,7V= bez ochrony przeciwwybu-
chowej
9,7V= w wykonaniu iskrobezpiecz-
nym
Rezystancja 435Q przy 20mA i 8,7V=
485Q przy 20mA i 9,7V=
Wejscie binarne
Napiecie sterowania 12...24V=
Prad max 4mA
Wyjscie
Zakres ustawiania potozenia
0...6 bar (0...90 psi)
Wydajnos$¢ powietrza
przy ci$nieniu powietrza dolotowego 1,4 bar (20 psi)
5,0 kg/ h =3,9 Nm3/ h = 2,3 scfm
przy ci$nieniu powietrza dolotowego 6 bar (90psi)
13 kg/ h =10 Nm3/ h = 6,0 scfm
(buster do zwigkszenia wydajnosci na zadanie)
Dziatanie
W przypadku sitownikow pojedynczego lub podwojnego
dziatania sitownik zostaje odpowietrzony/ zablokowany w
razie przerwy w doptywie energii (elektrycznie)
Zakres zamykania szczelnego (punkt odciecia)
Zakres nastaw 0...20% sygnatu ustawiania potozenia
(w razie opadnigcia ponizej ustawionej wartosci sitownik
gwattownie przechodzi w potozenie zamknigcia).
Woyjscie binarne (elektryczny obwod sterowania wg DIN 19234)

Napiecie sterowania 5...11V=

Prad <1,2mA stan zataczenia logiczne
,0”

Prad >2,1mA stan zataczenia logiczne

W1
normalnie logiczne ,0” lub
logiczna ,1” (parametryzo-
wane)
Droga organu wykonawczego
Kat obrotu
Zakres uzyteczny 25...120°
Czas ustawienia pozycji
Zakres nastaw 0...200s, oddzielnie dla kazdego kierunku
Kontrola czasu ustawienia pozycji
Zakres 0...200s (parametr kontroli dotyczacy wyregulowa-
nia odchylenia regulacyjnego do wnetrza pasma toleranc;ji)
Ograniczenie drogi organu wykonawczego
Ograniczenie min i max,
Dowolnie regulowane w obrebie 0...100% drogi organu
wykonawczego
Zasilanie powietrzem
Powietrze przyrzadowe
Wolne od oleju, wody i pytu wg DIN/ ISO 8573-1
Zanieczyszczenia i zawartos¢ oleju wg klasy 3
Punkt rosy (pod cisnieniem) 10K ponizej temperatury pracy
Cisnienie zasilania
1,4...6 bar (20...90 psi)
Uwaga: zwraca¢ uwage na maksymalne cisnienie nape-
dowe sitownikal
Zuzycie wlasne
<0,03kg/ h (niezaleznie od ci$nienia zasilania)

Kierunek dziatania

Ustawnik pozycyjny TZID-C

Dane o charakterystykach przenoszenia i oddzialy-
wania zewnetrzne

Kierunek dziatania (sygnat wyjsciowy lub ci$nienie w sitowniku)
Rosnacy: sygnat nastawy 4...20mA rosnacy
ci$nienie y, w sitowniku rosngce
opadajgco: sygnat nastawy 4...20mA rosnacy
ci$nienie y; w sitowniku opadajace
Charakterystyka (zwrot dziatania)
Rosnacy: sygnat ustawczy 4...20mA = potozenie usta-
wiane 0...100%
Opadajacy: sygnat ustawczy 20...4mA = potozenie
ustawiane 0...100%
Charakterystyka (droga organu wykonawczego = f{sygnatu
ustawczego})
Liniowa, stato procentowa 1:25, 1:50 lub 25:1, 50:1 oraz
Okreslana w sposéb dowolny przez podanie 20 punktow
ustalajacych
Uchyb charakterystyki
<0,5%
Pasmo tolerancji (granice czutosci)
Regulowane 0,3...10%
Rozdzielczos¢ (konwersja analogowo-cyfrowa)
>4000 krokow
Czestos¢ probkowania
20ms
Wptyw temperatury otoczenia
<0,5% na 10K
Whptyw drgan mechanicznych
+1% do 10g i 20...80Hz
Narazenie sejsmiczne
Spetniane sg wymagania wedtug DIN/ IEC 68-3-3, klasa
kontroli 11l dla ciezkich i najciezszych trzesien ziemi
Woptyw potozenia zabudowy
Niemierzalny
Spetnianie dyrektyw
Dyrektywa EMV 89/336/ EWG z maja 1989
Dyrektywa UE dla znaku zgodnosci CE
Komunikacja
Protokét HART®
Ztacze komunikacyjne
Wtyk do adaptera LKS (standardowo)
Modut FSK do pobierania modulowanego czestotliwoscio-
wo (opcjonalnie)
Narazenie klimatyczne
Temperatura otoczenia
-30 do +85°C do pracy, sktadowania i transportu
Wilgotnos¢ wzgledna
<75%, kroétkotrwale 95%, bez obroszenia
Ochrona przeciwwybuchowa
ExII2GEExib IIC T6
Atest préby typu konstrukcyjnego TUV 98 ATEX 1370 X
Obudowa
Material/ powierzchnia
Aluminium, stopien ochrony IP 65
Korpus obudowy lakierowany na czarno, RAL 9005 mat
Pokrywa obudowy biate aluminium RAL 9006
Zaciski elektryczne
Srubowe wewnetrzne do 2,5mm?
Wopust kabla
2 otwory gwintowane Pg. 13,5 lub %2 -14NPT
1x potaczenie gwintowe kabla i 1x zaslepka
Zaciski pneumatyczne
Otwory gwintowane G V4 lub %4 -18NPT

Masa: 1,7 kg
Potozenie zabudowy: dowolne
Wymiary: patrz rysunki wymiarowe
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| Opcje

Modut wtykowy zwrotnej sygnalizacji analogo-
wej"”
Zakres sygnatu 4...20mA (zakresy czesciowe parametry-
zowane)
Technika dwuprzewodowa, zasilanie 10...30V=
Charakterystyka narastajaca lub opadajaca (parametryzo-
wana)
Uchyb charakterystyki <1%
(przez parametryzowanie mozna okresli¢, czy modut ma
by¢ wykorzystywany do sygnalizacji alarmowej z wystero-
waniem sygnatu wyjsciowego na <4 lub >20mA)
Modut wtykowy zwrotnej sygnalizaciji cyfrowej"
2 faczniki potozenia ustawianego min i max
(punkty zadziatania parametryzowane w zakresie
0...100%)
obwody elektryczne wedtug DIN 19234
Napiecie sterowania 5...11V=
Prad sterowania <1,2mA = stan fgczenia logiczne ,0”
Prad sterowania >2,1mA = stan taczenia logiczne ,1”
Kierunek dziatania: normalnie logiczne ,0” lub logiczne
21"
(parametryzowane)
"Moduty maja oddzielne stanowiska wtykowe, tak wiec w
danym przypadku mogg by¢ wtykane obydwa. W dalszym
ciggu jest mozliwe w kazdym czasie doposazenie.

Zespo6t mechanicznego wskaznika potozenia

Tarcza wskaznikowa, montowana bezpos$rednio na osi ob-
rotu pobierania wartos$ci ustawienia.

Zespot do cyfrowej sygnalizacji zwrotnej?

2 inicjatory szczelinowe dla potozenia ustawianego min i
max (punkty zadziatania regulowane w zakresie 0...100%)
Obwody elektryczne wedtug DIN 19234

Napiecie sterowania 5...11V=

Prad sterowania <1mA = stan faczenia logiczne ,0”

Prad sterowania >3mA = stan taczenia logiczne ,1”
(dziatanie niezalezne od oprogramowania i elektroniki
ustawnika pozycyjnego)

Kierunek dziatania (logiczny stan tgczenia)

Inicjator W potozeniu ustawianym
szczelinowy <min >min <max >max
SJ2-SN 0 1 1 0
(NC)

SJ2-S1N 1 0 0 1
(NO)”

normalnie zwarty (rozwierny); normalnie otwarty (zwierny)

3 Cyfrowa sygnalizacja zwrotna” uruchamiana jest bezposrednio
od osi obrotu pobierania wartosci ustawienia i moze by¢ realizo-
wana wraz z zespotem ,mechanicznego wskaznika potozenia”.

Mozliwe

jest pdzniejsze doposazenie.

| Opcje

Materiat montazowy do zabudowy
Zestaw Montazowy do zabudowy na sitownikach linio-
wych wedtug DIN/ IEC 534
(zabudowa boczna wedtug Namur)
Zestaw montazowy do zabudowy na sitownikach wahli-
wych wedtug VDI/ VDE 3845
Zestaw montazowy do zabudowy zintegrowanej na zawo-
rach regulacyjnych 23/24, 23/25 i 23/26
Zestaw montazowy do zabudowy dostosowanej do kon-
kretnego sitownika - na zadanie
Blok manometréw
Z cisnieniomierzami powietrza dolotowego i ustawiajgce-
go,
Cisnieniomierze z obudowa z tworzywa sztucznego
028mm,
Z blokiem przytaczy z aluminium lakierowanego na czar-
no,
Z materiatem montazowym do zabudowy do TZID-C
Filtroreduktor
Wersja wykonania catkowicie metalowa z mosigdzu, la-
kierowany na czarno
Wktadka filtracyjna z brgzu 40um, ze spustem skroplin
Cisnienie przed reduktorem max 16 bar, wyjscie regulo-
wane 1,4...6 bar

Adapter PC do komunikacji
Adapter LKS do wtyku w TZID-C
Modem FSK do pobierania modulowanego czestotliwo$ciowo

Poziom obstugi

IBIS

do TZID-C/ WINDOWS jako dyskietka 3 2"

Smart Vision® (standard1) jako dyskietka 3 %"

Smart Vision® (standard’) jako CD-ROM

"Wersja do adaptera LKS i modemu FSK
Separator dla zakresu sygnatu 0/4...20mA

Contrans | lub Contransl_remote

(patrz dodatkowe karty katalogowe)
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Dane zaméwieniowe

Nr. zamoéwieniowy
Inteligentny ustawnik pozycyjny TZID-C V1E345-
Elektropneumatyczny, parametryzowany

Ze stacyjka operatorska wyswietlania i obstugi

Obudowal/ montaz

Obudowa aluminiowa lakierowana, stopien ochrony IP 65

Do zabudowy na sitownikach liniowych wedtug DIN/ IEC 534

lub sitownikach wahliwych wedtug VDI/ VDE 3845

jak wyzej, lecz z mechanicznym wskaznikiem potozenia

Do zabudowy zintegrowanej w zaworach regulacyjnych 23/24, 23/25 i
23/26

[+ I ]

=

jak wyzej, lecz z mechanicznym wskaznikiem potozenia
Do zabudowy specyficznej dla sitownika (prosimy wyspecyfikowac
sitownik)

Wskazéwka:

Do zabudowy wymagany jest w kazdym przypadku materiat wedtug listy w
rozdziale ,Wyposazenie dodatkowe”.

w

Miejsce rezerwowe ]

Wejscie ustawcze/ ztacze komunikacyjne

Wejscie ustawcze 4...20mA, technika dwuprzewodowa
Ze ztlgczem wtykowym do adaptera LKS 1
Ze ztaczem wtykowym do adaptera LKS i modutu
FSK dla pobierania modulowanego czestotliwosciowo 2

Atest przeciwwybuchowosci
Brak o
Ex 112 GEExibIICT6

Atest przeciwwybuchowosci wedtug specjalnego porozumienia
(na zadanie)

Wyijscie ustawcze/ potozenie bezpieczenstwa
Dziatanie pojedyncze
Sitownik odpowietrzany w razie braku zasilania elektrycznego | 1
Sitownik blokowany w razie braku zasilania elektrycznego 2
Dziatanie podwdjne
Sitownik odpowietrzany w razie braku zasilania elektrycznego |4

Sitownik blokowany w razie braku zasilania elektrycznego -]
|Przytacza
Kabel: gwint Pg. 13,5 przewdd powietrzny: gwint G V4 1
Kabel: gwint 72 -14 NPT przewdd powietrzny: gwint ¥2-18 NPT 2
Kabel: gwint Pg. 13,5 przewdd powietrzny: gwint %2 - 18 NPT a

Rozszerzenie opcjonalne o modut wtykowy analog./ cyfrowej sygnalizacji zwrotnej
Bez

Modut wtykowy do analogowej sygnalizacji zwrotnej, zakres sygnatu 4...20mA, technika
dwuprzewodowa cyfrowej sygnalizacji zwrotnej pozycji ustawienia min i max

analogowej sygnalizacji zwrotnej, zakres sygnatu 4...20mA, technika dwuprzewodowa 3

i

i cyfrowej sygnalizacji zwrotnej pozycji ustawienia min i max

Rozszerzenie opcjon. zespot mechan. (inicjatory szczel.) cyfrow. sygn. zwrotnej
Bez o

Zespo6t mechaniczny do cyfrowej sygnalizacji zwrotnej pozycji ustawienia min i max"

Z inicjatorami szczelinowymi SJ2-SN (NC lub logiczne 1)

Z inicjatorami szczelinowymi SJ2-S1n (NO lub logiczne 0)
Ymozliwe tylko w przypadku wersji podstawowej z mechanicznym wskaznikiem potozenia
Miejsce rezerwowe 0

Wyglad zewnetrzny (lakierowanie/ oznakowanie)
Standard i

Wedtug danych (na zadanie)

Wskazéwka:

Moduty do analogowej i cyfrowej sygnalizacji zwrotnej jak tez zespot cyfrowej sygnalizaciji zwrotnej sg konstrukcyjnie
réwnowazne dla ustawnikdw pozycyjnych z atestem przeciwwybuchowos$ci i bez atestu. Praca w warunkach zagro-
zenia wybuchowego jest dopuszczalna tylko dla ustawnika pozycyjnego w wykonaniu przeciwwybuchowym.

10
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Wyposazenie dodatkowe

Materiat zabudowy i koszty zabudowy

Nr. zamoéwieniowy

Zestaw zabudowy na sitownikach liniowych (zabudowa boczna wedtug DIN/ IEC
skok organu wykonawczego 10...35 mm
skok organu wykonawczego 25...90 mm

Zestaw do zabudowy zintegrowanej na
zaworze regulacyjnym 23/24 + 23/25 DN 15 do DN 100, skok org. w. 10...35mn
DN 125i DN 150, skok org. w. 25...65 m

zaworze regulacyjnym 23/26 DN 25 do DN 100, skok org. w. 25...35m
DN 125 i DN 162, skok org. w. 25...65m

Zestaw montazowy do zabudowy na sitownikach wahliwych wedtug VDI/ VDE 38

Z pozycji:

1) adapter (tacznik osi)

2) wspornik, wymiary rozmiar A/ B = 80/20 mm
rozmiar A/ B = 80/ 30 mm
rozmiar A/ B = 130/ 30 mm
rozmiar A/ B = 130/ 50 mm

|Koszty zabudowy tacznie z materiatem i regulacjg nastaw
dla zabudowy na sitownikach liniowych wg DIN/ IEC 534 lub sitownika
wahliwych wedtug VDI/ VDE 3845

orurowanie zewnetrzne wezem z tworzywa sztucznego
rurkg miedziang
rurkg ze stali szlachetnej
Dla zabudowy zintegrowanej na zaworach regulacyjnych 23/24, 23/25
orurowanie wewnetrzne
orurowanie zewnetrzne rurkg miedziang
rurkg ze stali szlachetnej
" Orurowanie zewnetrzne tylko w przypadku zaworu regulacyjnego 23/24 i 23/25

\tania ,Powietrze zamykal/ sita sprezyny otwiera”, w przeciwnym przypadku oru
wnetrzne.

16391 - FHS5125
16391 - ra581 26

18381 - 753108
18391 - 795107
18381 - rasa108
18381 - 7o58109

18381 - aEE 10
16381 - 0318a03
18381 - 319604
18391 - DAVSE05
18391 - DAVHE0E

18351 « Q31 9E2E
18381 - 319639
18381 - 0319630

18357 - 0319627
18351 - FEEH015T)
18381 - 79530148")

|Blok manometréw

Nr. zamoéwieniowy

Blok manometréw, tacznie z materiatem montazowym do zabudowy

Do TZID-C pojedynczego dziatania, o 2 ci$nieniomierzach []28mm

(1 powietrza dolotowego, 1 ci$nienia napedzajacego sitownik)

Przytacza przewodoéw G 's; zakres dla powietrza dolotowego 0...10bar/ 0...140psi

zakres dla ci$nienia napedzajacego sitownik 0...4bar/ 0...60 psi
zakres dla ci$nienia napedzajgcego sitownik 0...10bar/ 0...140 psi

Przytacza 2 -18 NPT; zakres dla powietrza dolotowego 0...10bar/ 0...140psi
zakres dla ci$nienia napedzajacego sitownik 0...4bar/
zakres dla cisnienia napedzajgcego sitownik 0...10bar/

Do TZID-C pojedynczego dziatania, o 3 ci$nieniomierzach [J28mm

(1 powietrza dolotowego, 2 ci$nienia napedzajacego sitownik)

Przytacza przewoddéw G 'i; zakres dla powietrza dolotowego 0...10bar/ 0...140psi
zakres dla ci$nienia napedzajacego sitownik 0...4bar/ 0...60 psi

zakres dla cisnienia napedzajgcego sitownik 0...10bar/ 0...140 psi

Przytacza 2 -18 NPT; zakres dla powietrza dolotowego 0...10bar/ 0...140psi

zakres dla ci$nienia napedzajacego sitownik 0...4bar/
(zakres dla ci$nienia napedzajgacego sitownik 0...10bar/

Bloki manometréw dostarczane sa tez jako oddzielna jednostka do

16381 - rase111
1E8381 - FEER112

16331 - r#se113
1B331 - 7858114

16331 - re5e115
18381 - 50116

16331 - rga1 v’
16331 - Te58116

Filtroreduktor

Nr. zamowieniowy

Filtroreduktor z mosiadzu, facznie z materiatem montazowym do zabudowy na b
przytacza przewodow GV

Ya-18 NPT
(Filtroreduktory dostarczane sg jako oddzielna jednostka do samodzielnego mon
tazu

183E1 - 7EE8119
18361 - 78581230

11
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Wyposazenie dodatkowe

Adapter PC do ztacza komunikacyjnego i oprogramowanie do poziomu
obstugi

Nr zamoéwieniowy

Adapter LKS
Modem FSK standard (z separacjq galwaniczna)
Modem FSK I (bez separacji galwanicznej)

IBIS do TZID-C/ Windows
Smart Vision® (standard)
Smart Vision® (standard)

jako dyskietka 3 72"
jako dyskietka 3 2"
jako CD-ROM

Rozszerzenie opcjonalne (do doposazenia)

189309 - 019621
18389 - 0319622
18831 - 0319237
15395 « FEH145
Patrz lista 60-1.30
Patrz lista 60-1.30

Catalog number

Modut wtykowy analog. sygnalizacji zwrotnej, zakres sygnatu 4...20mA,

Modut wtykowy cyfrowej sygnalizacji zwrotnej potozenia nastawnego max i min
Zespo6t domechanicznego wskaznika potozenia (facznie z pokrywa obudowy i oK
kiem)

Zespot domechanicznego wskaznika potozenia

(tacznie z pokrywg obudowy i okragtym wziernikiem) i dodatkowg
cja zwrotng pozycji ustawianej min i max

z inicjatorem SJ2 — SN (NC lub logiczne 1)
SJ2 — S1N (NO lub logiczne 0)

Zespot docyfrowej sygnalizaciji zwrotnej pozycji ustawianej min i max?
z inicjatorem szczelinowym SJ2 — SN (NC lub logiczne 1)

SJ2 — S1N (NO lub logiczne 0)
2 Moze by¢ stosowane tylko w przypadku wersji podstawowej dysponujacej juz r

ozenia

18391 - FES0128
18381 - 7959129
18381 - FEnd1)

18351 - 7A5a131

VEAE - FuSi 32
18351 - 759133
19351 - 79545134

12




Karta katalogowa

Ustawnik pozycyjny TZID-C 18-0.22
Schematy potaczen zewnetrznych
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Rys. 11. Potozenie zaciskow elektrycznych

Przeznaczenie zaciskéw elektrycznych

+11|-12 | +81|-82 | +83|-84 +31 |- 32

o ]
4. 20 mA SR L 4. 20mA
Sygnat ustawczy Sygnat binarny

Rys. 12. Przyrzad podstawowy Rys. 14. Modut wtykowy analogowej sygnalizacji

zwrotnej
Ograniczenie 1 Ograniczenie 2
+ = + =
51 - 52 41‘ 42 ‘ +51| .52 |+41 .43‘
Max. Bin. W Min.

Rys. 15. Modut wtykowy cyfrowej sygnalizacji

Rys. 13. Modul wtykowy cyfrowej sygnalizacji
zwrotnej

zwrotnej
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Wymiary A i B zalezg od rodzaju sitownika wahliwego

Zabudowa na sitownikach wahliwych wg VDI/

Zabudowa na sitownikach liniowych wg DIN/ IEC
VDE 3845

534
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‘TZID-C z zabudowanym blokiem manometroéw i filtroreduktorem
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